IBISATE

ELEVACION Y TRANSPORTE

Linde - E30/600

CARRETILLA ELECTRICA
CAPACIDAD DE 3.000 kg

General
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Puesto de conduccion de ejecucion ergono
Joystick en combinacién con el Linde Load Control (LLC).
Motores de conexion en paralelo para mejor comduccion.
Elevada estabilidad en conduccion y estabilidad de carga.

Reducidos radios de giro y anchuras de pasillo.

Sistema de regulacion electronica Linde Digital Control (LCD).

Economia en el uso gracias a la alta capacidad de la bateria.

Facil acceso y cambio de la bate'ria gracias al puesto abatible,

Diseno estandar adecuado para trabajar en contenedores.

Mastiles de elevacion

Mastiles de libre visibilidad, El mastil se encuentra directamen-
te fijado sober la reductora del eje de traccion.

Control digital

EI LDC permite una conduccion libre de escalonamientos
y facilidad de inversion del sentido de marcha.

Frenos

El vehiculo se frena normalmente a traves del sistema de inver-
sion del sentido de marcha libre de desgaste. Adicionalmente
dispone de un sistema de freno mecéanico / hidraulico. La palan-
ca del freno de estacionamiento se encuentra situada al lado
derecho del asiento,
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Se incorpora un sistema de recuperacion de energfa.
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Altura total y alturas de elevacion, I

mastil triplex (en mm)

Altura de elevacion b3 4.315

Altura de mastil replegado. W 2.060
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Datos técnicos (sequn VDI 2198)

IBISATE

ELEVACION Y TRANSPORTE

1.1 Fabricante (Designacidn abreviada) LINDE
& 1.2 Modelo (Designacién de tipo del fabricante) E 30/6/800
3 1.3 Sistema de traccién, bateria, Diesel, GLP Bateria
g 1.4 Conduccion de pie, sentado, acompafiante Sentado
= 1.5 Capacidad de elevacion a (t) 3
5 1.6 Distancia al centro de gravedad de la carga c (mm) 600
1.8 Distancia del centro eje al frente de horquilla X {mm) 455
1.9 Distancia entre ejes ¥ {mm) 1670
i 2.1 Peso propio (kg) 5320
E 2.2 Peso sobre ejes, con carga delante/atras (kg) 7365/960
2.3 Peso sobre el eje, sin carga delante/atras (kg) 2470/2850
= 3.1 Bandajes, delante/atras (SE=superelasticos, NE=neumaticos) SE/SE (NE)
8] 3.2 Dimensiones ruedas delanteras 23x10-12 SE
'5_ 3.3 Dimensiones ruedas traseras 18x7-8 SE
E 3.5 Cantidad de ruedas (x=motrices) delante/atras 2x/2
é 3.6 Ancho de via, a centro de rueda delantera b10o (mm) 980
3.7 Ancho de via, a centro de rueda trasera b1l {(mm) 850
4.1 Inclinacion del mastil hacia delante/atras a/b (2) 5/7.5
4.2 Altura del mastil replegado h1 {mm) 2248 (2075)
4.3 Elevacion libre normal h2 (mm) 1274
4.4 Altura de elevacion h3 (mm) 3050 (4315)
4.5 Altura del mastil extendido ha {(mm) 5116
4.7 Altura sobre el tejadillo protector h6 {mm) 2227
4 4.8 Altura del asiento de conduccién h7 {mm) 1175
® | 412 Alturadel enganche h10 (mm) 611
S | 4.19 Longitud total 11 {mm) 3630
§ 4.20 Longitud incluido el dorso de la horquillas 12 (mm) 2430
= 4.21 Anchura b1/b2 {mm) 1228
g 4.22 Medida de horquillas, (grosor x anchura x longitud) sfe/l {mm) 50 x 120x 1000
E 4.23 Portahorguillas DIN 15173, clase A, B 3A
S | 4.24  Anchura del tablero ortahorquillas b3 (mm) 1150
4.31 Altura sobre el suelo, al punto mas bajo con carga ml (mm) S0
4.32 Altura sobre el suelo, al centro distancia ruedas con carga m2 (mm) 120
4.33 Anchura de pasillo para palet de 1.000 x 1.200 mm transv. Ast {mm) 3749
4.34  Anchra de pasillo para palet de 800 x 1.200 mm longit. Ast {mm) 3878
4.35 Radio de giro Wa {mm) 1975
4.36 Minima distancia de rotacion b13 (mm}) -
5.1 Velocidad de traslacién con/sin carga (km/h) 15/16
5.2 Velocidad de elevacion con/sin carga (m/s) 0,35/0,55
@9 5.3 Velocidad de descenso con/sin carga {m/s) 0,5/0,5
E 5.5 Fuerza de traccién con/sin carga, tiempo de conexién 60 min. (N) 3826/4356
g 5.6 Fuerza maxima de traccién con/sin carga, tiempo de conexion 5 min. (N} 11702/11232
E 5.7 Pendiente superable con/sin carga, tiempo de conexién 30 min. (%6) 7/12,2
o 5.8 Pendiente médxima superable con/sin carga, tiempo de conexién 3 min. (%) 14/24
5.9 Aceleracion para la traslacion con/sin carga (s) 5,2/4,8
5.10 Sistemas de frenado mecinico/eléctrico
& 6.1 Motor de traccidon, potencia horaria (kw) 2x64
g 6.2 Motor de elevacion con 15% interm. (kw) 13,5
E 6.3 Bateria segun IEC 254-2
E 6.4 Bateria, tension/capacidad (5h. De funcionamiento) (v/Ah) 80/700
§ 6.5  Pesode la bateria (+5%) (kg) 1872
6.6 Consumo acorde el ciclo VDI (kwWh/h) =
8.1 Tio de mando/numero de velocidades Microprocesador
= 8.2 Presion hidraulica para accesorios (bar) 205
g 8.3 Cantidad de aceite para accesorios (1/min) 20
8.4 Nivel sonoro al oido del conductor dB (A) -
8.5 Tipo de enganche. modelo/DIN, n2 -
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